Centralina CED040

e Applicazioni a 12VDC
e Per il controllo di 4 uscite digitali (attraverso 4 rele)
e Progettata per i sistemi elettronici PHC

Condizioni di lavoro

Tensione di alimentazione dag9aléV
Corrente assorbita 50 mA (a vuoto) 15A (max. sull’alimentazione)
Corrente max. in uscita 15 A (2 uscite)
Interfaccia dati CAN2.0A-B
Compatibilita EMC 150 V/m - ISO13766, 1S014982
Compatibilita ambientale IEC60068-2-6/27/29
Temperatura lavoro da -40°C a +85°C
Indice di protezione ambientale IP67 con connettore d’accoppiamento inserito
Massa 0,3 Kg
Ingressianalogici
Numero 3
Tipo di segnale da0,5a4,5V
Ingressidigitali
Numero 6
Tipo di segnale 0/VB
UsditeON/OFF
Numero 4
Tipo relé (HSD*)
Portata massima 7,5A

NOTA (*): HSD - High Side Driver
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Centraline elettronic

Centralina CED040

Dimensioni e caratteristiche
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Codice 183360010
Descrizione CED040/PHC250C-12V/v6.00
Note Alimentazione 12V, 3 uscite on/off (5A)
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Connettore d’accoppiamento
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traline elettroniche

Centralina CED040
Diagramma di sistema

Configurazione CED040/PHC250C

La centralina CED040 & dedicata per applicazioni su Caricatori Frontali, per controllare i distributori monoblocco della serie
SDM122/DLM122 con comandi meccatronici.

Per informazioni contattare il nostro Servizio Commerciale.

VB+ (from 9 to 16V)

CED040
Power supply circuit Outputs
515A VK+ = 9+16V oVK+ (60W, 12V, 85°C)
power supply o VK+| D1.07 HSD drivers OUT 4 diverter 5
Tvk+| p1.os VB+ DIL11 =
joystick supply VIJ+ | D2.08 ,fu£| i DI.10 OUT3 diverter 4
5 [ — ouT DLOS OUT 2 diverter 3
Inputs ucC g
JOYSTICK i
swi Digital DOl OUT_1 function 2, power supply
push—buttoon/gfth detent] functions, ON-OFF DI 1 0/VK+ DI.12 OUT_1 function 1, power supply
3 D2.03 "
2] 1] 4 __DI2 D2.09 LED driver
DL 3 . uc 5mA @ 5V+5v
D2.10 . . OUT_L LED, power + error
NI U, Rin=10+50K —— D201 f--7----tioea Ty
prs| uc ;1 A A |[o3][p4][Ds
—DI P D2.02 - I:\‘ MCS1 MCS2
——Db212 out oL, Bpc|[BDC
v (o T [
Qgilfgv 5V Analog =] ==
o . 0.5+4.5V SIS SIS
Al 3 Rin=220K
——=1D2.05 IN N
AL o uc uc VK+o
. tolevel
AL2 RinC220K Rin=1K D105 autolevel, sensor
——1 D2.06 D106 autolevel, sensor
Ground circuit CAN
joystick reference VI- | D2.04 120R
termination R4 D1.04 JCAN L
ground reference VB- | D1.02 J resistance 50r D103 [CAN H
L % (included) 120R . —
= I
VB-
<L cAN_HI
R2
CAN_LO 120R
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